SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

NAZWA INWESTYCJI: Budowa sieci wodoggowej

OBIEKT: Wodocag Dz 125 mm PE

ADRES: Ostréw Wielkopolski, rejon ul. Nowa Kpa

ZAMAWIAJ ACY: WODKAN Przedsgbiorstwo Wodocigéw i Kanalizacji S.A.

ul. Partyzancka 27, 63-400 Ostrow Wielkopolski

KODY CPV:

Grupy robot:

451 - Przygotowanie terenu pod budow

452 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kamyté obiektéw budowlanych lub ich&zi
oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej

Klasy robét:

4511 - Roboty w zakresie burzenia; roboty przygatwcze i roboty ziemne

4523- Roboty budowlane w zakresie budowy rug@v, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisklei;

Kategorie robot:

45111 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45231 - Roboty budowlane w zakresie budowy ragmv, cagdw komunikacyjnych i linii
energetycznych

45232 - Roboty pomocnicze w zakresie ruygéwv i kabli; przepompownigciekow

45233 - Roboty w zakresie naprawy drog



Zestawienie kodéw CPV:

Nr STI Rodzajrob 6t Kod CPV
STI-01.00 Wymagania ogolne

STI-01.01 Wytyczenie trasy i punktéw wysokaowych |45111200-0
STI-01.02 Rozbibérka elementow drog 45231340-2
STI-01.03 Roboty ziemne 45112500-0
STI-01.0« Sie¢ wodocigowe 4523130+-8
S THO1.0f Odtworzenie nawierzch 4523314-6

Zawarto$¢ opracowania:

1. STI-01.00
2.STI-01.01
3.STI-01.02
4. STI-01.03
5.STI-01.04
6.STI-01.05

Wymagania ogolne

Wytyczenie trasy i punktow wi@eiowych
Rozbiorka elementow drog

Roboty ziemne

Sievodochgowa

Odtworzenie nawierzchni
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1.Wskp

Opracowanie obejmuje swoim zakresem wykonanie kiojeudowlanego wodagju Dz 125mm
PE w m. Ostrow Wielkopolski w rejonie ul. Nowagga

1.1. Nazwa zamowienia.
Budowa wodocigu Dz 125 mm PE

1.2. Przedmiot i zakres zastosowanej specyfikaghhicznej.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznych wymagania techniczne dotyce wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonaniem sieci wodggowej w pkt. 1.3.

1.3. Zakres roboét olgfych specyfikacjami technicznymi.

Specyfikacja swym zagjiem obejmuje budogv wodochgu o srednicy Dz 125 mm
w rejonie ul. Nowa Kgpa

1.4. Okre&lenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione penpkr&lenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:

Sie¢ wodocggowa - rurochg wraz z niezednym uzbrojeniem shacy do transportu wody.
Skiadaj si¢c na niego rury, alcza, ksztattki i niezidne uzbrojenie

Uzbrojenie przewodw urzadzenia zainstalowane na przewodzie rigabe
pofaczeniami, ksztaltkami, sigce do celdw regulacyjnych, zabezpiegeggch, pomiarowych,
czerpalnych i sterggych.

Wezel nontazowy — miejsce, w ktdrym nagtuje rozgajzienie odcinkdw przewodow lub
instalowanie elementow uzbrojenia. W skilagzia wchodz miedzy innymi ksztattki, zjcza,
elementy uzbrojenia.

Armatura sieci wodogigowych—w zaleznosci od przeznaczenia:
- armatura zaporowa — zasuwy, przepustnice, zawory

- armatura odpowietrzgga — zawory odpowietrzgie, napowietrzage, odpowietrzago-
napowietrzajce

- armatura regulgra — zawory regulacyjne i redukcyjne
- armatura przeciwp@arowa — hydranty
- armatura czerpalna — zdroje uliczne

Blok podporowy- betonowy fundament pod elemengliwne uzbrojenia

Blok oporowy — betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenieewrdu przed osiowymi
przemieszczeniami



Przylcze wodoggowe—rurociag przeznaczony do doprowadzenia waldyodbiorcy

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robatd®wlanych- zwane dalej Specyfikacjami
Technicznymi o skrécie (STI), stanawdpracowania zawiergie w szczegolriai zbiory wymaga,
ktére g niezlzdne do okrélenia standardu i jakoi wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania
robot budowlanych, wkgiwosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawididaio wykonania
poszczegoblnych robot.

Dziennik budowy- dziennik, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami stanowgy urzdowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzeokoliczngci zachodzcych w toku
wykonywania robot.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zmgeego, nieztdne do
przeprowadzenia wszelkich badardéb zwiazanych z ocenjakaosci materiatdw oraz robét.

Przedsgwzcie budowlane- kompleksowa realizacja inwestycji polegaj na wybudowaniu sieci
wodochgowej pkt. 1.3.0. ,Wymageogolnych”

Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczngigoa autorem Dokumentacji Projektowe).

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystkpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kdkitra

InZynier — osoba wyznaczona przez Zamayaego, upowzniona do sprawowania nadzoru nad obiektami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizaciji.

Inne definicjepozostate definicje zgodne z narfPN-EN 752-1 oraz FIDIC.

1.5.0. OgdIne wymagania dotygz rob o6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kaobot oraz ich zgodré z Dokumentagj Projektovy i
pozwoleniem na budaw Ponadto Wykonawca zobayany jest do przestrzegania wymogéw
przedstawionych w poszczegolnych STI:

1. STI-01.00 Wymagania ogolne

2.STI-01.01 Wytyczenie trasy i punktow wysakowych
3.STI-01.02 Rozbiorka elementow drog

4. STI-01.03 Roboty ziemne

5.STI-01.04 Sievodochgowa

6.STI-01.05 Odtworzenie nawierzchni



1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy w terenie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&kaVykonawcy plan  budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaiem prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj
gtbwnych wspéirzdne punktow gidwnych trasy sieci wodgmwej oraz reperdw, dziennik budowy i
ksiege obmiarow oraz dwa egzemplarze dokumentacjekimjvej i dwa komplety STI.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzidfi@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki ggfrae Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.

Dokumentacja Projektowa sktada sinastpujacych elementow:

- projekt budowlano-wykonawczy sieci wodggwej

- przedmiary robot,

- informacja dotyczra bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

- dokumentacja przedprojektowa (dokumentacja geditezna)

W/w komplety dokumentacji znajdujse w posiadaniu Zamawigego | zostanprzekazane
Wykonawcy po przyznaniu kontraktu.

Dokumentacja Projektowactizie zawierérysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykaze
podanym w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowéeni

1.5.3. Zgodnéé robot z Dokumentaaj Projektow i Specyfikacjami Technicznymi.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrez @lodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowicz$é kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdthojednym z
nich g obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej alolentacii.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw obpuye nasfpujaca
kolejnas¢ ich waznasci:

a) Specyfikacje Techniczne

b) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie me wykorzystywd bkdow Ilub opuszcie w  Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychast powiadond Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Inwestor reprezentowany jest w trakcie trwania bwlogorzez wyznaczonego przez siebie
Inzyniera. Wszystkie wykonane roboty i dostarczonatematy kda zgodne 2z Dokumentag]
Projektovg i STI.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STédly uwazane za warkei docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach olilenego Polskimi Normami. W przypadku gdy materiaty
lub roboty nie bda w petni zgodne z DokumentadProjektows lub STI, ale ogignicta zostanie
mozliwa do zaakceptowania jak®elementu budowli, to kynier maze zaakceptowatakie roboty i
zgodzt sk na ich. pozostawienie, jednak zastosuje odpowsednigcenia od ceny kontraktowej,
zgodnie z ustaleniami szczegotowymi kontraktu i8I, W przypadku, gdy materiaty lub roboty
nie keda w. pelni zgodne z Dokumentadprojektovs lub STI, i wptynie to na niezadowadap
jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi a roboty rozebrane

i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzynraciau publicznego
na placu budowy, w sposéb okiany w STI-01.00 ,Wymagania ogoélne", w okresie tniza
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru kicowego robét.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwat, tymczasowe
urzadzenie zabezpieczag takie jak: ogrodzeniagwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, zapory
itp., zatrudni dozorcow i podejmie wszelkie ingredki niezlgdne dla ochrony robét, bezpieagtva
pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni- state warunki widocgrionv dzier i w nocy tych zap6r i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglbw bezpiecaestwa.

Przed przygpieniem do robdt Wykonawca urgide w miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera, tablice informacyjne, ktorych ksztalt, vi@l¢ i tres¢ bedzie zgodna z Rozpadzeniem
Komisji (WE) Nr 621/2004 z dnia 01.04.2004r. oraavgem polskim.

Tablice informacyjne dxg utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg kontraktovy.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrek zng i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania realizemtraktu, a do zakaczenia i
odbioru kaicowego robot, Wykonawcaetizie podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na
celu stosowanie @i do przepiséw i norm dotygeych ochronysrodowiska na placu i wokot placu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wkasioi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia i hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pttvie jego sposobu
dziatania. Optaty i kary za przekroczenie w trakeializacji robét norm, okénych w odpowiednich
przepisach dotygzych ochronyrodowiska, obaizaja Wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzeggorzepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie utrzymywa
sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na nterebaz
produkcyjnych, pomieszczeniach biurowych, mieszkdini magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalneda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa

i zabezpieczone przed dgsm osob trzecich. Wykonawca ¢dbhie odpowiedzialny za  wszelkie
straty spowodowane jarem wywotanym jako rezultat realizacji robét glinpez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, nieglg dopuszczalne dozycia. Nie

dopuszcza eiuzycia materialtdbw wywotacych szkodliwe promieniowanie og&tniu wikszym od

dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowsyteu do rob6t powinny mée swiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawnigadnostk, jednoznacznie okémjagce brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow gedowisko.



Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp&aiczeniu ich szkodliwé
zanika (np. materialy pylaste) mpgby wyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.z8# wymagag tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatow od wigiwych organéw administracji pstwowe.

Jereli Wykonawca gyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayiaj

1.5.8. Ochrona wiasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenilersndci publicznej i
prywatnej. Jeeli w zwigzku z zaniedbaniem, nieddavym prowadzeniem robét lub brakiem
koniecznych dziataze strony Wykonawcy nagi uszkodzenie lub zniszczenie wiastigublicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi ldiworzy uszkodzanwtasna¢. Stan naprawionej
wiasndgci powinien by nie gorszy ni przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ockrarzadzer uzbrojenia terenu takich jak: przewody,
rurociagi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpdwich wiadz Edacych wigcicielem tych
urzagdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przean@aiapcego odnénie doktadnego
potazenia tych urgdzer w obrbie placu budowy. O zamiarze, przysenia do robdt w pobiu tych
urzadzen, badz ich przetaenia, Wykonawca powinien zawiadd@nmtascicieli urzadzen i Inzyniera.
Wykonawca jest zobowkany w okresie trwania realizacji kontraktu do detevego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tychdass. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i
urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwlocznie powiadoniytiera i zainteresowane jednostki
bedace wigcicielami lub eksploatygy te instalacje i ugdzenia oraz dzie z nimi wspoétpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aagt Wykonawca dzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego dZataszkodzenia ugdzen uzbrojenia terenu
wskazanych w dokumentacjach dostarczonych mu gereawiagcego.

1.5.9. Ograniczenie obgier osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sii do obowizujacych ogranicz@ obchzen osi pojazdéw podczas
transportu materiatdw i st na drogach publicznych poza granicami placu wydbJzyska on
wszelkie niezbdne zezwolenia od odpowiednich wladz ngaie pojazdéw o ponadnormatywnych
obcizeniach osi i w sposébagty bedzie powiadamiat liyniera o fakcie #ycia takich pojazdéw.
Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od odpdwialndgci za uszkodzenia drég, ktore
mog by¢ spowodowane ruchem tych pojazdéw.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzeniargpdowane ruchem budowlanym i
bedzie zobowazany do naprawy uszkodzonych elementow na wiasegtkegodnie z poleceniami
Inzyniera.

1.5.10. Bezpiecastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotycgych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegolgm Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz niespetniggych odpowiednich wymaga
sanitarnych.



Wykonawca zapewni igddlzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczap, socjalne oraz spitzi
odpowiedrny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0sOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiearswa publicznego.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie issuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrpmobdt i za wszelkie materiaty i @dzenia aywane do
robo6t od daty rozpoezia do zakaczenia i odbioru kicowego robot. Wykonawcaedivie utrzymywa
roboty do czasu Kaowego odbioru. Utrzymanie powinno¢hgyrowadzone w taki sposob, aby budowana
sie¢ wodocihgowa lub jej elementy byty w zadowajeym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru kacowego.

Jeili wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie dgniera powinien
rozpocz¢ roboty kontynuowanie robot nie fpej w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowaniegdo prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowrzany jest zna wszystkie obovdzujgce przepisy zawarte w ustawach i
rozporzadzeniach, a tae inne przepisy zwtane z wykonaniem przedmiotowych robot, oraz gt
ich w czasie wykonywania prac.

1.5.13. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drog@eev czasie wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizagznakowanie i utrzymanie objazdow w trakcie
prowadzenia robo6t zgodnie z wykonanym przez siek@wierdzonym projektem organizacji ruchu
dla poszczegoéinych etapdw robdt, oraz do ich rdghidikwidacji po zakaczeniu robot. Uwaa sk ze
zagcie pasow drogowych i wykonanie objazdow z owdpdnim oznakowaniem nie podlegaficbnej
zaptacie i $ uwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.5.14. Odbior techniczny i rozruch.

Wykonawca zobowzany jest do powiadomienia nampie oraz wpisem do dziennika budowy o
dacie rozpoogia i planowanej dacie zakozenia robot, oraz planowanych rozruchachydeen
technologicznych

Zapisy Wykonawcy w dzienniku budowy podpgsulrzynier z zaznaczeniem, prggie lub
zajeciem stanowiska.

2. Materiaty.

2.1.0. Zrodta uzyskania materiatow.

Zrodta uzyskania wszystkich materiatdw powinny yybrane przez Wykonawcprzed rozpoegiem
robdt. Nie paniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanymycdem materialtow Wykonawca dostarczy
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Inzynierowi szczegOtowe informacje dotyce proponowanegozrodta zaopatrzenia lub
wydobywania, wymagane w przepisach Prawa Budowtariggtawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo
budowlane Dz.U.Nr 207 z 2003r., p6z. 2016 art. usd, 1-3 z pgniejszymi zmianamiywiadectwa
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownicWigrzypadku nie zaakceptowania przezhmera
materialu ze wskazanegoodta, Wykonawca przedstawi do akceptacjiyliera materiat z innego
zrodta. Zatwierdzenie partii materiatbw z danegodia nie oznaczaze wszystkie materiaty z tego
zrodta lzda przez Irtyniera dopuszczone do wbudowania. Wykonawca zelzeny jest prowad&ina
biezaco badania oraz kompletoivacertyfikaty, atesty iswiadectwa dopuszczenia w celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob ggty beda spetniaty
wymagania STI.

2.2.0. Pozyskiwanie materiatdow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuwiobel wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materialtdbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrany dostarczalnzynierowi wymagane dokumenty przed rozgotzm
eksploatacjizrodta. Wymagania te dotygzmaterialdw stosowanych do wykonywania pagtgod
rurochgi, oraz do osypki ruroggéw i wymiany gruntu w wykopie, stosowane do Zzaio
projektowych zawartych w poszczegélinych Dokotagach Projektowych, a tak materiatow
stosowanych do odtworzenia nawierzchni. Wykonawgaonosi  odpowiedzials® za spetnienie
wymaga ilosciowych i jakdciowych poszczegolnych materiatdw z jakiegokolwighkdta dostaw.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty agzame 2z pozyskaniem materiatdw

i dostarczeniem ich do rob6t. Wszystkie materialgawiadajce wymogom pozyskane z wykopow na
placu budowy lub z innych miejsc wskazanych w dakuoitacjach kontraktowychetls wykorzystane do
robdt lub odwiezione na odktad odpowiedrdo wymaga kontraktu lub wskasadnzyniera. Za
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyriera. Wykonawca nie elizie prowadz
zadnych wykopéw w obbie placu budowy poza tymi, ktére zostayszczegolnione w
dokumentach kontraktowych.

2.3.0. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane naftedo czasu gdygola one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerdaohowaty swaj jakas¢ i wiasciwos¢ do robét i
byly dostpne do kontroli przez #yniera. Miejsca czasowego skitadowania materiatGyda b
zlokalizowane w olgie terenu budowy w miejscach uzgodnionych zmrerem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykogawc

2.4.0. Wariantowe stosowanie materiatlow.

Jelli Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglunazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powmd -Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dézym, j&li bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaumaze by p&zniej
zmieniany bez zgody Hyniera.
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3. Sprzt.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spytni, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robo6t. Spgizuzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w STl lub  projekcie  organizacji obét. W przypadku braku ustélev takich
dokumentach spe¢z powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera. Liczba i
wydajna¢  sprztu  kedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi  w Dokumentacji  Projektowej, STl i wskedach Igyniera w terminie
przewidzianym kontraktem. Spitzbedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
robot ma by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym togmsci do pracy. Bdzie on
odpowiadat wymaganiom ochrongrodowiska i przepisom dotyggym jego uytkowania.
Wykonawca zobowdzany jest do dostarczeniazymierowi kopii dokumentéw potwierdzgjych
dopuszczenie spgi do wytkowania, w przypadkach, gdy wymagajego przepisy. el
Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglunazliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiiera o swoim zamiarze, wyboru co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji layniera nie mee by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
kontraktu, zostanprzez Irkyniera niedopuszczone do robdét.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wlasém przewaonych materiatdw. Liczba
srodkow transportu dmzie zapewnia prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkrg/mi
Dokumentacji Projektowej, STI iwskazaniackyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojaziyda speilnié@ wymagania dotyeze przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiggbic na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadag warunkom kontraktu, na polecenigyniera
beda usungte z placu budowy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdaderenu budowy

5. Wykonanie robdot.
5.1.0. Ogdlne zasady wykonywania rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z kontraktem oraz za jako
zastosowanych materiatbw i wykonywanych tpbagodnie z wymogami przepisow Prawa
Budowlanego (Dz. U. Nr 207 z 2003 r. p6z. 2016) arust. | pkt. 13 i art. 41-47. Wykonawca
ponosi odpowiedzialrsé za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgso wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami ednymi okrglonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera. Nasfpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganesli wymaga bedzie tego laynier,
poprawione przez wykonawma wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot wylznaczenia
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wysokaci przez Irkyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzidlriza ich dokladn.

5.2.0. Polecenia lgyniera.

Inzynier kedzie podejmowadecyzje we wszystkich sprawach zranych z jakécia robot, ocen
jakaosci materiatow i posipem robot, a ponadto we wszystkich sprawachgzamiych z interpretagj
Dokumentacji Projektowej i STI oraz dotycych akceptacji wypetnienia warunkow kontraktu prze
Wykonawe. Inzynier kedzie podejmowa decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny. Degyzj
Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element@bot lgdg oparte na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, DokumgnRrojektowej i w STI, a tate w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uwzgbdni wyniki bada materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wysgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatowcow$vdadczenia z
przeszigci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvgag na rozwzarg kweste. Inzynier
jest upowaniony do kontroli wszystkich rob6t i kontroli wsziich materiatdw dostarczonych
na budow Iub na niej produkowanych, agkapc przygotowanie i produkgmateriatow.
Inzynier powiadomi Wykonawgo wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te mategriatoboty,
ktore nie spetnigjwymaga jakosciowych okrglonych w Dokumentacji Projektowej i STI.

Z odrzuconymi materiatami nalg postpowa jak w pkt. 2.4.0. Polecenia 4yniera powinny by
wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymagmizez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego typéanosi Wykonawca.

6. Kontrola jakaici robaot.
6.1.0. Program zapewnienia jakoi.

Do obowhzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiviera
programu zapewnienia jakw, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarat@j wykonanie rob6t zgodnie z
Dokumentagj Projektows, STI oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymaep Irzyniera.
Program zapewnienia jak@ bedzie zawier&

a) cz$¢ 0goln opisupca:

- . organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bezpiecz@stwo i higiena pracy,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jakoterminowdé wykonania poszczegolnych elementéw
robét,

- system (sposob i proceguproponowanej kontroli i sterowania jak@ wykonywanych robét,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zlpcowadzenie bad

- sposbéb oraz forgngromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterafych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i feprzekazywania tych informacjignierowi,

b) cz$¢ szczegbtow opisupcs dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techwyimzroraz
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wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatdw, kruszyw
itp.,

- sposoéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw putet; ich wiasciwosci w czasie transportu,

- Sposob i procedarpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugglzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw ikamywania
poszczegolnych elementow robot,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2.0. Zasady kontroli jakéci robot.

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby oggmd
zalarom jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelrkontrob robo6t i1 jakéci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni. system kontroli, aatapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badanateriatbw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli zynier mae zaada& od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowats;.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania  materiatbw orazobot z
czestotliwoscia  zapewniajca  stwierdzenie, ze  roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STI. Mininm& wymagania co do zakresu badach
czestotliwos¢ 53 okreslone w STI, normach i wytycznych. W przypadku, gdg zostalty one tam
okreslone, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewni wykonanie rob6t zgodnie z
kontraktem. Wykonawca dostarczyzymierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane gdzenia

i sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg,  zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadaj wymaganiom norm okéjacych procedury badalnzynier kgdzie mi€ nieograniczony
dostp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. ynier  lpdzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkakniedocignieciach  dotycgrych — urzdzen
laboratoryjnych, Spei, zaopatrzenia laboratorium, pracy persohgumetod badawczych.
Jezeli niedocigniecia te lkeda tak powane, ze mog wptynaé ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatébw i dépye do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostasungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jak® tych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatéw ponosi Wykonawca.

6.3.0. Pobieranie prébek.

Probki kedg pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji moBy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baglainzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwosé udziatu w
pobieraniu prébek. Na zleceniezyniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére bugavatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zogtan
przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Kodzth dodatkowych bada
pokrywa Wykonawca tylko w. przypadku stwierdzensterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy. Pojemniki do pobierania probek materiatow wyajggych tego typu
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opakowa beda dostarczone przez Wykonayt zatwierdzone przez hgniera. Probki dostarczone
przez Wykonawg do bada wykonywanych przez dgniera Ilgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przamiera.

6.4.0.Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarydiy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp, gdy
normy nie- obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w STI, stogsawazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przégniera. Przed przygiieniem do pomiaréw lub bada
Wykonawca powiadomi Hgniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luldéaia. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi anigiich wyniki do akceptaciji fiyniera.

6.5.0. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafligak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jgkd Wyniki bada

(kopie) Ilgda przekazywane Hynierowi na formularzach wedtug dostarczonpg®z niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.0. Badania prowadzone przezymiera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdwradia ich wytwarzania i zapewniona mudzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontralibét prowadzonego przez Wykonawdxdzie
oceni@ zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami STI na podstawymikéw bada dostarczonych
przez Wykonawg

Inzynier maze pobierd probki materiatow i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezamemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubatiamwych
bada, albo oprze si wylacznie na whlasnych badaniach przy ocenie zgainoateriatdw i robét z
Dokumentagj Projektowg i STI. W takim przypadku catkowite koszty powtéchy lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zogtpreez Wykonawge

6.7.0. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier mae dops&ci¢c do uycia tylko te materiaty, ktére posiadargodnie z wymogami
Prawa Budowlanego (Ustawa z dnia"7 lipca 1994rawB budowlane Dz. U. Nr 207 z 2003r., pdz.
2016 art. 10, ust. 1-3 z padejszymi zmianamigwiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie. W przypadku materiatéw, dla ktoryctvwdokumenty $ wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do rob@dhde posiadate dokumenty, okéjace w sposéb
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe mpssiadd w/w dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikamibagkonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonawlozynierowi. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spefpigch
wymaga beda odrzucone.
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6.8.0. Dokumentacja budowy..

6.8.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujagcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowiadca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obmwgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygdla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczepny budowy. Kady zapis w
dzienniku budowy &dzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy dula czytelne, dokonane
trwalg technilg, w poradku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem
zahcznika 1 opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera. Do dziennika budowy nale
wpisywa: w szczegolngi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamavwjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przezgniera programu zapewnienia jakdi harmonogramdw robot,

- terminy rozpocgia i zakdczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudsa i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygzprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia kyniera,

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggfh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotycre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robot,

- dane dotyece sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowdiodlaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budoveglalprzedigone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pezyp lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika
budowy obliguje layniera do ustosunkowaniae¢.dProjektant nie jest jednak stgpkontraktu i
nie ma uprawni@ do wydawania pole@Wykonawcy robot.
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6.8.2. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodadub certyfikaty zgodnici materiatow, orzeczenia o jadad
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bada/ykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jgioDokumenty te stanowizabczniki do ‘odbioru robdét.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie lyniera.

6.8.3. Pozostata dokumentacja budawy

Do dokumentacji budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (8.1) - (8.3) ppsjce
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) Swiadectwa Przefia dla Rob6t (Etapu) i protokoty odbioru robot,

e) protokoty koniecznimi i protokoty z negocjacji oraz protokoty z naiadstale,

f) korespondengjna budowie,

g) kshzki obmiarow,

h) operaty geodezyjne.

6.8.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziameyyem. Wszelkie dokumenty budowyda
zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie Zamawiagrego.

7. Obmiar robot.

7.1.0. Ogblne zasady obmiaru robot.

Obmiar rob6t &dzie okrélac faktyczny  zakres wykonywanych robét, godnie z
Dokumentacj Projektows i STI, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RoBdmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienidyitiera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmieaem. Wyniki obmiaru &da wpisane do
rejestru obmiarow. Jakikolwiek 4# lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w
Przedmiarze Robét, w STI lub gdzie indziej niealivia Wykonawcy od obowzku ukaczenia
wszystkich robot. Bidne dane zostampoprawione wg instrukcji kryniera na gimie.

Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagarn do celu ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oktenym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.

7.2.0. Zasady okrgania ilosci rob6t i materiatow.

Dlugasci i odlegiéci- pomedzy  wyszczegolnionymi  punktami  skrajnymieda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej. Jéli STI wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, objosci
beda wyliczone w [m] jako diug& pomnaona przeZredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone
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wagowo, lgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagarfgrhi

7.3.0. Urgdzenia i spret pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiigtraakceptowane
przez Irkyniera. Uradzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdezeli urzdzenia

te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadolzie posiada wazne swiadectwa
Legalizacji. Wszystkie ugglzenia pomiarowechla przez Wykonawge utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robét.

7.4.0. Wagi i zasady weania.

Wykonawca w miar potrzeby dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadeg odnénym
wymaganiom STI. Bdzie utrzymywé to wyposaenie zapewniai w sposob goly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezimiera.

7.5.0. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéobét, a take w
przypadku wysfowania dtaszej przerwy w robotactObmiar robét zanikagych przeprowadzaesiwv
czasie ich wykonywani®bmiar robét podlegggych zakryciu przeprowadzg girzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezizdg wykonane w sposob

zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanydwierzchni lub oljtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie tejesbmiarow. W razie braku miejsca szkice mog
by¢ dolgczone w formie oddzielnego zeknika do rejestru obmiardw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. Odbidr robot.

8.1.0. Rodzaje odbiorow robdét.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich STI, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi cgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0.Odbidr robot zanikajcych iulegagcych zakryciu.

Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sidd i jakosci
wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie reajiz ulegry zakryciu. Odbior robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uativiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje fynier. Gotowd¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza. Wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym pdamaieniem layniera. Odbior bdzie
przeprowadzony niezwtocznie., niezniej jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
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do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcigymera. Jakéc i ilos¢ robdt ulegajcych
zakryciu ocenia liynier na podstawie dokumentow zawigcgch komplet wynikéw bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poypiar konfrontacji z DokumentagjProjektovy,
STl i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0. Odbidr czsciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie fai i jakosci wykonanych ogci robét. Odbioru agciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dlob6t dokonuje ktynier.

8.4.0. Odbidr ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rabét

Odbiér ostateczny polega na finalngcenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilgci, jakasci i wartdsci. Catkowite zakéczenie robot oraz gotowé do
odbioru ostatecznegoctizie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem napiie o tym fakcie layniera. Odbior ostateczny robot ngstw
terminie ustalonym w dokumentach kontraktu, deczod dnia potwierdzenia przezzymiera
zakmczenia robot i przygia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.21bioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznarz@mzez Zamawigego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jakmowe] na podstawie
przedt@zonych dokumentéw, wynikow baflai pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodcio
wykonania rob6t z DokumentacProjektovs i STI. W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja
zapozna si z realizacj ustalé przyjtych w trakcie odbiorow robot zanikaych i ulegajcych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét etniggacych i robét poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania  wyznaczonychrob6t  poprawkowych lub robot
uzupemiagcych komisja przerwie swoje czydcioi ustali nowy termin odbioru ostateego.

W przypadku stwierdzenia przez komgjsge jaka¢ wykonywanych robot w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej umektacj Projektows i STl z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
bezpieczéstwo uwytkowania, komisja dokona paten, oceniggc pomniejszom wartaé
wykonywanych rob6t w stosunku do wymapgezyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtadgo robot jest wystawione przez
Inzyniera Swiadectwo Przefia Robét (Etapow) po zakozeniu Prob Kacowych z. pozytywnym
wynikiem oraz protokét odbiar ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego. Do odbioru  ostatecznego Wykonawca jegbbowjzany —przygotowa
nastpujace dokumenty: DokumentgcPowykonawcz podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowy jesli zostata spormlzona w trakcie realizacji umowy,

| .Specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdhwwy i ew. uzupetniage lub zamienne),
2.Recepty i ustalenia technologiczne,

3.Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

4. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STI.
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5.Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatdw zgodnie ze STI.

6.0pink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikbw bada pomiaréw
zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodree ST1 oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wigicielom uradze,

7.Geodezyja inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

8.Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geopey inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego niglgo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomieg Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie agglnane przez komisj roboty poprawkowe lub
uzupetniajce Ilgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaeégjo. Termin wykonania robot
poprawkowych i rob6t uzupetnigych wyznaczy komisja.

8.5.0. Odbiér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwpgzanych z usugciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisjolat w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 4.0. ,,0dbidr ostateczny robét".

9. Podstawa ptatnsti.
9.1.0. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykopara jednost obmiarovy
ustalora dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowadptavy ptatngci jest wartéé

(kwota) podana przez Wykonagwy danej pozycji przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji edmiarowej bdzie uwzgtdniaé wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w STIiw
Dokumentaciji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob@tiépobejmowa:

- robocizr bezpdrednp wraz z towarzysgeymi kosztami,

- warte¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymesyaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- wart@¢ pracy spretu wraz z towarzysgeymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z ob@&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT. Szczegbtowe zasady i terminy ptatno
zawiera kontrakt na wykonanie robot.

9.2.0. Warunki kontraktu i Wymagania Ogolne STI-@D

Koszt dostosowaniagsilo wymaga warunkow kontraktu i wymagaogolnych zawartych w STI-01.00
~Wymagania Ogolne" obejmuje wszystkie warunki éknee w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w przedmiarze.
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9.3.0. Koszty objazdoéw, przejazdow i organizacphuw

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizajhu obejmuje: uzgodnienie Zymierem i
odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchna czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Zynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgofnie
wynikagcych z posgpu robot,

(a) ustawienie tymczasowego oznakowania Ewiallenia zgodnie <z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(b) optaty/dzietawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukag tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdwkraweznikow,  barier,
oznakowa i drenéau,

(e) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizajhu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie usungcie tymczasowych  oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaaichu obejmuje:
(a)usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwrane.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budoel@dz.U.Nr 207 z 2003r., péz. 2016) z
pézniejszymi zmianami.

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy
montau i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniaawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 108 z 2002 6z. 953).

3. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 2 marca 1999 r. w sprawie
okreslenia warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadiogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr 43/99, p6z. 430).

4. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiédarogowe obiekty imynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U.Nr 63/00, p6z. 735).
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl{@I.01) 8 wymagania dotyeze wykonania i odbioru
rob6t zwizanych z wytyczeniem trasy sieci wodgawej Dz 125mm PE w m. Ostrow Wielkopolski
w rejonie ul. Nowa Kgpa

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacja Techniczna (STI-01. 01) stanowi dokurpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i rezdig
robot zwizanych z budowsieci wodocigowe;.

1.3. Zakres robét olgfych STI.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiaj acymi i mapcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy wodocigowe.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wyssgiowych.

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z wytyczeniem trasy i punktow wysaowych wchodz

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakwego punktow gtdwnych osi trasy i punktow

wysokaciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktanyizfraczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysaiavych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) stabilizowanie punktdw w sposob trwaly, ochrada przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposobutatwigry odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) odtworzenie znakdw osnowy geodezyjnej

1.3.2. Wyznaczenie obiektow na sieci woglgaivej

Wyznaczenie obiektdw na sieci wodguwe] obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obieftunktow
wysokaciowych, stabilizowanie ich w sposob trwaty, ocleraoh przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwigty odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyamEzaisytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty). W przypadku uszkodzenia poligoaga punktu geodezyjnego podczas realizacji
inwestycji naley je odtworzy poprzez jednostkwykonawstwa geodezyjnego.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gldbwne trasy- punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe azor
pocztkowy i kacowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okéenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STI-01. 00 , Wymagania og6lpkt | .4.0.

1.5. Ogdlne wymagania dotygz robot.
Ogobine wymagania dotygze robot podano w STI-01. 00 ,WWymagania ogoinpkt 1.5.0.
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2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogdlne -wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania podam STI-01.00
~Wymagania ogolne" pkt 2,

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dis@akoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gganibot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych péwkt
nalezy stosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugb okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istnigrej nawierzchni bolce staloweseednicy 5 mm i diugai od 0,04 do 0,05 m.
~owiadki" powinny mi€ diuga¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostaiky.

3. SPRZT.

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu.
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w STI-01. 00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2. Sprzt pomiarowy.

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoi@vych naley stosowa nasgpujgcy sprzt:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierzeszii, taty,

tasmy stalowe, szpilki

Sprzt stosowany do wytyczenia trasy sieci wogigowe;j i jej punktow

wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej dokladobpomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania oggke"4.

4.2. Transport sprgtu i materiatow.
Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy ama przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w STI-01.09mabania ogoline™ pkt 5.
5.5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogziujacymi Instrukcjami GUGIK (od | do 7).
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Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien pagepd Zamawiajcego dane zawietgje
lokalizacje i wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperow. W opaccionateriaty dostarczone
przez Zamawiagrego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia | pomiary geodezyjne niedhe

do szczegdtowego wytyczenia robot. Prace pomiapmvwenny by wykonane przez osoby posiagta
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawaawinien natychmiast poinformowanzyniera o
wszelkich btdach wykrytych w wytyczeniu punktéw gitownych traglyb) reperéw roboczych. Bly te
powinny by usunéte na koszt Zamawigiego. Wykonawca powinien sprawglzizy rzdne terenu
okreslone w Dokumentacji Projektoweg ggodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste kgine terenu istotnie #0ig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadotio tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pagjiem odpowiedniej decyzji przez zZyniera. Wszystkie roboty,
wynikajace z ranic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych,
wymagaj powiadomienia i akceptacji przezzymiera. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku abgi Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazuna
pomiarach Wykonawcy, nie mody¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przez
Inzyniera. Punkty osiowe, punkty gtdwne trasy i punityrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okstajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterysgyk potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznacaepowinny by zaakceptowane przez zimiera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrerwszystkich punktow pomiarowych i ich oznatzg czasie trwania robot.
lezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaesmjo zostan zniszczone przez Wykonagic
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgsiekonieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostag one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie paogprace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robét nate do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych @yt i punktow wysokstiowych.

Punkty osiowe trasy i inne punkty gtéwne powinny btabilizowane w sposéb trwaty, przsyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowiazane do punktow pomocniczych, paoych poza
granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtgpomidzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych nie
maze przekracza50 m. Wykonawca powinien zaigt robocze punkty wysokciowe (repery
robocze) wzdha osi trasy sieci wodoggowej , a take przy kadym obiekcie igynierskim. Repery
robocze naley zalary¢ poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem trasy sieci wodggmwe;j i
obiektéw towarzysxcych. Jako repery robocze sma wykorzystd punkty stale na stabilnych,
istniefgcych budowlach wzdtutrasy sieci wodoggowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zalazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattidw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera. Repery robocze powinny
by¢ wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyrane i jednoznaczne olkdlenie nazwy
repem i jego rane;.

5.4. Wytyczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o DokumentagProjektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinpwowej albo innej
osnowy geodezyjnej. Otrasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
posrednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej ni
co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjriyazgnej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
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Projektowej nie mze by wigksze nk 3 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do | cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie riglary¢ materiatbw wymienionych w plct 2.2. Useicie pali z osi
trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykomambot zagpi je odpowiednimi palami, po obu
stronach osi, umieszczonych poza gegarobot.

5.5. Wyznaczenie kraxlzi wykopow.

Wyznaczenie kragdzi wykopow na powierzchni terenu (oflenie granicy robét), wykordazgodnie z
Dokumentacj Projektows oraz w miejscach wymag@gych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapsaez Irzyniera.

Do wyznaczania kraydzi wykopdw nalgy stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegomiedzy palikami
nalezy dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy siedochgowe).

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jal§ai robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne™ fikt.

6.2. Kontrola jakaci prac pomiarowych.

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z wytyczeniem trasy i punktéw wysésiowych
nalezy prowadzt wedtug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi nopk.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STI-01.00 ,\Alyamia ogdine" pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarowa jest km (kilometr) wytyczonej trasy weteie. Obmiar robot zwrzanych z
wyznaczeniem obiektow jestezia obmiaru robot zwizanych z budowsieci wodocigowe).

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w STI-01.00 ,\&gemia ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot.
Odbior robot zwazanych z wytyczeniem trasy w terenie gpsje na podstawie szkicOw i
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dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Iaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatnici.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatci podano w STI-01.00 ,Wymagania ogoine" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena | km wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osytrasinktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgdiowych,

- wyznaczenie kragdzi wykopow,

- stabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochromé iprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiagce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatng¢ robot zwipzanych z wyznaczeniem obiektow na sieci jesftaujw koszcie robot
zwigzanych z budowsieci wodocigowej.

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykeamja prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Giowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowaopoea, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysdkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjwgsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2: Pomiary realizacyjpldGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy@lgGiK 1983.
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejI(8T.02) § wymagania dotyce wykonania
i odbioru robot zwjzanych z rozbiork elementow drég w zakresie koniecznym do wykonaieiz
wodocigowejDz 125 mm PE w m. Ostrow Wielkopolski w rejonie Nbwa Krepa

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja techniczna (STI-01.02) stamtokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t zwizanych z budowsieci wodocigowej w zakresie podanym w pkt. 1.3. ,, Wymaga
Ogolnych”

1.3. Zakres robot okjtych Specyfikag Techniczry.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagtyca zasad prowadzenia robét zzeinych z
rozbidrlkg nawierzchni mineralno-asfaltowej

Szczegdtowy opis robét dla budowy wodoci:
* Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
* rozebranie nawierzchni mineralno-asfaltowej

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Stosowane okféenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz z
definicjami podanymi w STI-01.00 ,Wymagania Ogolpkt: 1.4.0.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygze robo6t.
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne", JoktO.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow.
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav STI-01.00

~Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Materiaty z rozbiorki.

Materiaty z rozbiorki nawierzchni Wykonawca zobgwany jest do zieenia w bezpiecznym
miejscu w celu powtdrnego wykorzystania.

3.SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt. 3.
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3.2. Spret do rozbiorki.

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementow drég, mee by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- samochdd ekarowy,

- zuraw samochodowy do 4,0 t

- mioty pneumatyczne,

4. TRANSPORT.

4.1. Ogo6lne wymagania dotygze transportu.
Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania Oggke'4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki.
Materiat z rozbiorki mena-przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robaét.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STI-01.0§nAgania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie rob 6t rozbiérkowych.

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujsunécie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumenialyojektows, STI lub wskazanych przezzyniera.
Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamyventaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inzynier maze poleat Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie &y
przewidziany odzysk materiatbw. Roboty rozbidérkowezna wykonywé mechanicznie lubecznie
w sposoOb okrdony w Dokumentacji Projektowej lub przezzymiera. Wszystkie elementy rove
do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdbych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie stagic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w STI lub wskazane przezzymiera. Nie przewiduje simateriatdw z rozbiorki, ktére stgj
sig wlasndcia Wykonawcy i wszystkie powinny byusungte z terenu budowy. Nie dotyczy to
materiatow, ktore wske Inzynier jako maliwe do wykorzystania przy odtworzeniach nawierZgim
zakaczeniu rob6t podstawowych. Doty (wykopy) powstaterpzbiorce elementow drég znajgiue
sie w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumengd@jojektowy bedg wykonane wykopy pod kanalizagj
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczed@inoalery zapobiec gromadzeniuesiv nich
wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przeyéadse wykonania wykopéw pod kanalizacj
nalezy wypelni, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczgjo terenu i za&§cCi¢
zgodnie z wymaganiami oldlenymi w STI-02.03 ,Roboty ziemne".

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot.
Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt.
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6.2. Kontrola jak@ci robot rozbiérkowych.

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych Robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia materiatoewpdzianych do powtérnego wykorzystania.
Zagsszczenie gruntu wypelnigego ewentualne doty po useych elementach nawierzchni
powinno spetni@odpowiednie wymagania oktene w STI-01.03 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. OgOlne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STI-01.00 ,\Agamia Ogdlne™ pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarowa robo6t zwzanych z rozbiorkelementéw drog jest:
- dla nawierzchni ulic - f(metr kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w STI-01.00 ,\&gamia Ogoélne” pkt. 8. Odbidr robot polega
na wizualnej ocenie kompletém wykonanych robét rozbiorkowych zgodnie z Dokutaep
Projektows, STI i poleceniami liyniera.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatndi.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatdeci podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdine" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania robét obejmuije:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérk

- rozebranie nawierzchni mineralno-asfaltowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorkbezpieczne miejsce,
- wyrOwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWHZANE.
10.1. Normy.

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. RobotyreeM/ymagania i badania
2. BN-77/8931-12 Oznaczenia wahika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej {@T.03) § wymagania dotycge wykonania
i odbioru liniowych rob6t ziemnych zgdanych z budow sieci wodocigowe]
Dz 125 mm PE w m. Ostréw Wielkopolski w rejonie Nbwa Krepa

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja Techniczna (STI-01.03) stanowi dokurpetetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t zwizanych z budowsieci wodocjgowe;.

1.3. Zakres robot olgtych Specyfikagj Techniczmy.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
sieci wodocigowej i obejmu:

a) wykonanie wykopow w gruntach (kat. I-IV),

b) umocnieniécian wykopdw,

C) zasypanie wykopu i zeggczenie poszczegolnych warstw zasypki,

d) metoda bez wykopowa - przewierty poziome

e) uporzadkowanie terenu po zakczeniu robot ziemnych,

1.4. Okr&lenia podstawowe.

1.4.1. Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu spedamjwarunki stateczfaoi i
odwodnienia.

1.4.2. Gébokas¢ wykopu - réznica rzdnej terenu i rdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.

1.4.3. Wykop ptytki wykop, ktérego ghbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Wykogredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od | do 3 m.

1.4.5. Wykop gboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Odkiad- miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegia)ntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budamgz innych prac zeikanych z tragkanalizacii
sanitarnej i deszczowe.

1.4.7. Rczne roboty ziemne roboty ziemne wykonane przyyeiu sprztu recznego (topaty, oskardy
itp.)

1.4.8. Mechaniczne roboty ziemne roboty ziemne wykonywane przy zyciu sprztu
zmechanizowanego (koparki, spycharki, zrywarkipveatki itp.)

1.4.9. Wykopy umocnhionewykopy otwarte, zescianami umocnionymi szalunkami petnymi lub
azurowymi.

1.4.10. Wskénik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagpzczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=Pd/Pds
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gdzie:

Pd-gestai¢ objtosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mg

Pds-maksymalnagptas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgofisooptymalnej, okréona w
normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-0448aglaig z normp BN-77/8931-12, (Mg/r$)

1.4.11. Pozostale okflenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi,

odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami pogam w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne" pkt. 4.0.
1.5. Ogdbine wymagania dotygze robot.

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne™ fkt.

2. MATERIALY (GRUNTY).

2.1. Ogllne wymagania dotygze materiatow.

Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda STI-01.00
~Wymagania ogoélne" pkt. 2.

2.2. Podziat gruntow.

Podstaw podziatu gruntow i innych materiatbw na kategopged wzgtdem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablmreslono przecjtne wartdci gestasci
objetosciowej gruntow i materialdw w stanie naturalnyomaz wspotczynnikdw spulchnienia.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinhy¢ przez Wykonawgwykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypki wykopow. Grunty pietpe do zasypki wykopdw mady¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyetaa nadmiar olgtosci robot ziemnych i
za zezwoleniem kyniera. Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie tedac
nadmiarem olgfosci robot ziemnych, zostaty za zgpthzyniera wywiezione przez Wykonawc
poza teren budowy z przeznaczeniem innyt budowa zasypki lub wykonanie prac ¢gh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnomeej obgtosci gruntow
przydatnych zezrédet wiasnych, zaakceptowanych przezyhiera. Materialy stosowane do
zasypki wykopdéw w miejscu gruntébw niespelpigch wymogow nénosci lub  wymogow
wlasciwego zagszczenia mugz odpowiadé warunkom podanym w dokumentacji geologicznej,
Dokumentacji Projektowej i kalorazowo musguzyska@ akceptag Inzyniera. Grunty i materiaty
nieprzydatne do wykonania zasypki wykopow, pawinby wywiezione przez Wykonawma
odklad. Zapewnienie terenéw na odktad pgpledo obowszkow Zamawiajcego, o ile nie
okreslono tego inaczej w kontrakcie. Zynier mae nakazé pozostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatbavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnasci.
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Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatéw naakegorie

Gestas¢ Przecégtne
objetosciow|spulchnienie
a w sianie |po
Kate-|Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu naturalnym|od pierwotne
gorie objetosci®
KN/m?®
Piasek suchbez spoiwe 15,7 od 5do 1!

1 Gleba uprawna zaoralub ogrodow: 11.¢ od 5do 1
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioty lotne niezlgzate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplazine i (17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darrgriub korzeniami grubici do 30 mm 12,7 od 15 do 25

2 Torf z korzeniami grub&ei do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzamazttiemlub
odpadkami drewna 16,7 od15do25
Zwir bez spoiwa lub mato spoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potztear 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grdélsoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubiei ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30

3 Nasyp zleaty z piasku gliniastego, pylu i lessu z gruz
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wyngaralo
mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina c¢zka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastyczn
gtazow 19,6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30

19,6
Popioty rolne zleate 17,7 od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zleaty z gliny lub itu z gruzem, ttuczniem i odpadkar
lub gtazami o masie do 25 kg, stangeyimi do 10% oljtosci
Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, potzwarte i zwarte 19,6 od 25 do 35

4 Glinatl zwatlowa z atazami do 50 ka staneewimi do 109% |20.€ od 25 do 3
gruntu
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami dk§ 20,6 od 25 do 35
Hotupek migkki 16,7 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mmzwgsazami (19,6 od 25 do 35
masie do 10 kg

19,6 od 25 do 35
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Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z atazami do 50 ka staneewimi 1(-=-30%
gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 96 m 17,7 od 30 do 45
5 Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scemeatoaiub w
blokach ponad 50 | 17,i od 30do 4
Marale mekkie lubs$rednio twarde stabo skane 16.7
_ 22.€ od30do 4
Opoka kredowa mekka lubzbita 16.7
22, od 30 do 45

1) Mniejsze wartéci stosowa przy obliczaniu iléci materialdbw na warstwy zasypki przdch
wartasci przy obliczaniu olgtosci i ilosci srodkéw przewozowych.

3. SPRZT.

3.1. Ogd6lne wymagania dotygze sprztu.
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt. 2 Sprzt do
robot ziemnych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyk&zsie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (ngitzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarkigkkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania @nugpycharki, zgarniarki, réwniarki itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,s@mdy skrzyniowe, anocigi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.),

- maszyn i urzdzen do wykonywania przewiertbw poziomych i sterowanych

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu.
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 , Wymagania Oggike'4.

4.2. Transport gruntow.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powing¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego odpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.
Wydajna¢ srodkow transportowych powinna dyponadto dostosowana do wyd&gio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania grgmtateriatu). Zwgkszenie odlegkei transportu
ponad wartéci zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgzone  odlegkei nie  zostaly wcZaiegj
zaakceptowane na $piie przez layniera.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w STI-01.09mabania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Doktadna@¢ wykonania wykopow.
Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie powi by wigcksze ni +-10 m.
Rd&znica w stosunku do projektowanycledmych dna wykopu nie me przekracza+ - 2 cm.

5.3. Zasady prowadzenia robot

5.3.1 Wykonywanie robot ziemnych - wykopy otwarte

Prace ziemne wykonywanalezy zgodnie z normami PN-S-02205:1988 oraz PN-83/8B36
Przed przysipieniem do prac ziemnych nalepowiadomé wszystkich wiacicieli odpowiedniego
uzbrojenia podziemnego. Naghie uprawniony geodeta powinien wytyézyw terenie
projektowan sieZ wodociggowy. W przypadku wyspowania przewidywanego skrzywania z
istniegcym uzbrojeniem podziemnym wskazane jest wykonameekopow prébnych celem
weryfikacji gkkbokdsci jego utazenia w ziemi. . W ul. Kgtej wyskpuje si€é gazowa niskiego
cisnienia z rur PE. Prace w albie sieci gazowej natg prowadzé wytacznie gcznie (bez gycia
sprztu mechanicznego). Szczegobtowy przebieg sieci gagawaz przykrycie naky ustalt
w terenie na podstawie wykopoéw prébnyddadmiar ziemi z wykopu nalg wywozi¢c na
miejskie wysypisko smieci. Roboty ziemne pod projektowansieZ wodocggows nalery
wykonywa generalnie mechanicznie.W miejscach skomyan oraz zblren z istniepcym
uzbrojeniem podziemnym nale prace ziemne 2,0 m przed i za tym uzbrojeniemwpdzié
recznie. Przewiduje gj ze 20% wykopOow otwartych wykonana zostanjeznie. Rcznie take
wykonywa nalezy ostatnie 10,0 cm wykopu w celu unikeaiia zniszczenia warunkow stabikod
gruntu. Projektuje siwykonywanie wykopéw dla sieci wodagiowej na catej jej projektowanej
diugasci jako waskoprzestrzenne. Przewiduje sszeroké¢ wykopu tak, ze odlegté¢ pomidzy
zewretrznymi sciankami rur aciamg umacnianegevykopu wynosi 35 cm. Szerok® minimalna
wykopu dla rury Dz 125 mm PE wyniesie s = 82 crla projektowanego wodaoggju przewiduje
si¢ wykonanie podsypki z piaskuiedniego o grubii 10,0 cm. Na catym odcinku projektowanej
sieci wodocigowej naley wykona petrg wymiare gruntu. Wykonag sieZ wodocigowg nalery
zasypywa piaskiemsrednim warstwami ubijaf ja mechanicznie do otrzymania zgodnie z nprm
PN-B 04481:1998 wskaika Is w wysokéci 0,98. Przed rozpoeziem zasypki naley
zabezpiecz§/rure wodochgows przed wypieraniem i przemieszczeniem gruntu peggszczeniu.
Zasypka gruntem rodzimym (piasé&kedni) mae by wykonana w przypadku usugia z niego
kamieni, gruzu i korzeni. Podstawowa warstwa zasgpdo wysokéci 30,0 cm ponad goérne
sklepienie rury powinna kdy zagszczona w 10,0 cm do 15,0 cm warstwach do uzyskana
wlasciwego stopnia zagzczenia. Zasygk wykopu naley wykonywa zgodnie z normp
PN-S-002205. Po wykonaniu robot ziemnych maleeren uporgdkowa i przywroct do stanu
pierwotnego.
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5.3.2. Odwodnienie wykopdw.
Nie przewiduje si odwodnienie wykopu dla projektowanego wodgdi.

5.3.2. Umocnienie wykopow.

Przewiduje sj, ze wykopy do gibokasci 1,0 m nie bda umacniane. Wykopy

0 gkbokasci 1,01 m do 1,50 m projektujecsimacnig& azurowo przy pomocy wyprasek
stalowych. Dla gibokasci powyzej 1,50 m przewiduje sizastosowado umocnié wykopow
obudowy szalunkowe typu SBH. Uriioviaja one umocnienia wykopow ogpokasci od 1,5 m do
6,9 m i szerokéxi roboczej od 0,8 m do 4,5 m. Wytrzym@eszalunkdéw na parcie jednostkowe
gruntu wynosi od 16 do 55 kN/An

5.3.4. Wymagania odnmie doktadngci wykonania robot ziemnych.

Wymagania odnimie doktadnéci wykonania robét ziemnych podano w pkt.  5.2ieggzych
specyfikacji.

Wskaznik zagszczenia zasypki wykopu powinien ¢bygodny z wymaganiami niniejszej
specyfikacji oraz odrsmych norm.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jals@i robot.
Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne™ pkt.

6.2. Kontrola wykonania rob6t ziemnych.

Sprawdzenie wykonania robot ziemnych polega narétmvtaniu zgodnéi

z wymaganiami oksonymi w niniejsze] specyfikacji oraz \Wokumentacji
Projektowe;.

W czasie kontroli szczeg@muwag nalezy zwrock na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogagsyagh wiaciwosci,

b) zapewnienie wkziwego i bezpiecznego umocowaki@an wykopu,

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania rola ich zakaczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie zasypki wg wymagakreslonych w niniejszej specyfikacji i odémmych normach.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STI-01.00 ,\Agemnia Ogolne” pkt. 7.
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7.2. Obmiar robot ziemnych.
Jednostk obmiarows jest n¥ (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STI-01.00 ,\Aamia Ogolne™ pkt. 8. Roboty ziemne uznaje si
za wykonane zgodnie z Dokumenidejojektovd,

Specyfikacy Techniczg i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI.
9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatndei.

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatsoi podano w STI-01.00 pkt. 9.

9.2. Cena jednostki pomiarowej.

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach I-1V kategorii obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypodkiad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

- profilowanie dna wykopu,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,

- uporadkowanie terenu;

10. PRZEPISY ZWHZANE.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwaldeptizewodow wodoggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

PN-S1/B-03020 Grunty budowlane. Posadowiesgptirednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie

PN-B-02480 Grunty budowlane. O#enie. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-S-02205:1998  Drogi  samochodowe. Roboty ziemne. ym&Jania i  badania
PN-EN- 12889:2003 Bez wykopowa budowa i badarievpodow kanalizacyjnych.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl(8T.04) g wymagania dotycce wykonania
i odbioru sieci wodogigowej Dz125 mmPE w rejonie ul. Nowadfa

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01. 04) staeindokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji i wykonaniu robot zzanych z budowsieci wodocigowe;j.

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczm.

Postanowienia wchodee w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej (®91L04) dotycace
rob6t montaowych przy budowie sieci wodagowej jak podano w pkt 1.3. Specyfikaciji
Technicznych STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” zgodnie Dokumentagj Projektova
zawierajica opis techniczny i rysunki.

1.4. Okrd&lenia podstawowe.

Podstawowe ok&enia wyte w Specyfikacji Technicznej (STI-01.04)a szgodne z
obowigzujacymi normami i specyfikagjSTI-01.00 ,Wymagania Ogoélne” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania ogolne.

Wymagania ogolne dotygee robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne” hkt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobdt i ich zgodn& z Dokumentagj Projektova,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamizymiera.

2.0. MATERIALY.
2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow.

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padamw
STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt 2.0.
Przy wykonywaniu robét zwrzanych z budow sieci wodocigowej naley, zgodnie z ustagv
.,Prawo Budowlane” stosowawyroby budowlane, ktére zostaty dopuszczone dotobr
i powszechnego lub jednostkowego stosowania w buodiwie.
Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnegasostania w budownictwie gs
wiasciwie oznaczone:
a) wyroby budowlane, dla ktorych wydano certyfikatamak bezpieczestwa,
wykazugcy, ze zapewniono zgod§é z kryteriami technicznymi okéeonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat techniczny@z wi&ciwych przepiséw
i dokumentéw technicznych — w odniesieniugoobow podlegajcych tej
certyfikaciji,
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b) wyroby budowlane, dla ktérych dokonano oceny zgédnionvydano certyfikat
zgodnéci lub deklaragj zgodndci z Polsk Normg lub aprobag techniczg, mapce
istotny wptyw na spetnienie co najmniej jedoe wymaga podstawowych — w
odr&nieniu do wyrobdw nieobfych certyfikacy na znak bezpiecastwa,

c) wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobéwiemagcych istotnego wptywu
na spetnienie wymag@godstawowych oraz wyrobow wytwarzanych
I stosowanych wg tradycyjnie uznanych zasad sziukiowlanej, bdacej zahcznikiem do
rozporzdzenia Ministra SWIA z dn. 31.07.1998r.

d) wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktorygodnie z ogdbnymi przepisami
dokonano oceny zgodém z zharmonizowan normy europejsk do Polskich Norm, z
europejslk aprobag technicza Ilub krajowy specyfikagy techniczig panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej uzrnanprzez Komis} Europejsk za zgodn z
wymaganiami podstawowymi.

Dopuszczone do jednostkowego stosowania w obidietowlanym s wyroby budowlane
wykonane wg indywidualnej dokumentacji techniczsepradzonej przez projektanta obiektu
lub z nim uzgodnionej, dla ktérych dostawca, zgedni

z rozporadzeniem Ministra SWIA z dn. 05.08.1998r. wyddWw@adczenie wskazuage, ze
zapewniono zgodré wyrobu z § dokumentag oraz z przepisami i obowAujacymi
normami.

Zgodnie z art. 46 ustawy ,Prawo Budowlane” kierokvhudowy obowdzany jest przez okres
wykonywania rob6t budowlanych przechowyiweertyfikaty, deklaracje zgodsa, aprobaty
techniczne i éwiadczenie oraz udaginia je przedstawicielom uprawnionych organdw.
Zamawiajcy dopuszcza zastosowanie materiatbw innych praddee pod warunkiemgze
materiaty te bda spetnig wymagania okrdonych norm i przepisow podanych w STI-01.03
pkt. 2.2.

W przypadku zaproponowania przez Wykonawonych materialtdbw i zastosowane w
Dokumentacjach Projektowych i niniejszych Specydjaah Technicznych, Wykonawca musi
dolaczy¢ do oferty dokumenty (certyfikatywiadectwa dopuszczenia i.t.p.) potwierdza)
spetnienie w/w wymaga

2.2. Materiaty do budowy sieci wodeggowej:

Wodochg zaprojektowano z rur @ieniowych polietylenowych typu PE 100 PN10 szes&R17
taczonych przez zgrzewanie doczotowe oraz elektranper

Rury powinny by¢ w kolorze niebieskim. Ksztaltki polietylenowe zamktowane zostaty
takze z polietylenu typu PE 100 PN 10 szereg SDR 17 .

Przewiduje si nastpujace materiaty podstawowe dla budowy wodgdai:

- rury polietylenowe przewodowe Dz 125 x 7,4 mm 204,0 m
- hydrant podziemnyeliwny kotnierzowy g 80 mm szt.2

- zasuwa kotnierzowa g 80 mm szt.2

- zasuwa kotnierzowa 100 mm szt.1

- obudowa teleskopowa do zasuw szt.3
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- skrzynkazeliwna do zasuw szt.3

- skrzynkazeliwna do hydrantu podziemnego szt.2

- ptyta betonowa z betonu C12/15 pod zasuw szt.3

- taéma ostrzegawcza niebieska L=204,0 mb

- drut sygnalizacyjny nierdzewny L=204,0 mb

- tabliczki oznaczage dla zasuw i hydrantow oraz trasy wodgai szt.4

- ksztattki wodocigowe:

¢ tukdoczotowy 30°/125 mm szt.1
¢ tukdoczotowy 11°/160 mm szt.l
¢ tuk doczotowy 60°/125 mm szt.2

* Trojnik zeliwny redukcyjny dwukielichowo-kotnierzowy @250/Qim szt.1

* Przejcie kotnierzowe PE/Stal @100/125 mm szt.1l
¢ Mufa elektrooporowa Dz125 mm szt.4
* Trojnik redukcyjny-kotnierzowy polietylenowy Dz128) mm szt.2

* Prostkazeliwna dwukotnierzowa @80 mm szt.2
¢ Kolano dwukotnierzoweeliwne ze stopk @80 mm szt.2

e Zaslepka elektrooporowa Dz 125 mm PE szt.1
3.0. SPRET

Warunki og6lne dotyege stosowania spgtti podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.0.

Stosowany spkz bedzie zgodny z DokumentagcjProjektows lub inny, jeeli zostanie
zatwierdzony przez hyniera.

Roboty zwgzane z budow sieci wodocigowej kedg wykonywane ¢cznie oraz przy pomocy
n/w narzdzi i urzadzei:

- koparka o poj. t¥ki —0,25 - 0,40 ®

- spycharka gsienicowa 40 kW (55 KM)

- zagszczarka wibracyjna spalinowa

- zuraw samochodowy

- wyciag do urobku z nagglem elektrycznym

- zespot pgdotworczy przewgny 10,0 kVA

- zgrzewarka do rur PE, PEHDSednicy do 140 mm

4.0. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotycice srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania l0gb
pkt. 4.0.

Zatadunek i roztadunek materiatow Wykonawedzie wykonywat z zachowanietnodkow
ostraznosci zapobiegajcych uszkodzeniom materiatow.
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Stosowandrodki transportu &da zgodne z DokumentacpProjektovs lub inne, jeeli zostan
zatwierdzone przez hyniera.

Do robot zwjzanych z budowsieci wodocigowej keda stosowane n/drodki transportu

— ciagnik siodtowy z naczepl6 t,

— ciagnik kotowy do 50 KM

— samochod dostawczy 0,9 t,

— samochod skrzyniowy

— samochod samowytadowczy do 5 t,

— przyczepa samowytadowcza dagmika 5 t

— przyczepa digycowa do samochodu

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne wymagania dotygee wykonania robot podano w STI-01.00 ,Wymaganiaolog’
pkt. 5.0.

Wykonawca zobowdzany jest przedstawilnzynierowi do zatwierdzenia zarys metodologii
robot oraz graficzny harmonogram robét dlagcy wszystkie warunki, w ktérych eda
wykonywane roboty zwzane z budowsieci wodocigowej.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.

Os projektowanych ruroggow i obiektow na sieci (zasuwy, hydranty) musi yegty¢
uprawniony geodeta. Opowinna zosta oznaczona w sposob trwaly i widoczny, przez
zainstalowanie kcucha reperow roboczych. Poszczegolne punkty asytpowinny zosta
zaznaczone przy pomocy drewnianych kotkow tzn. éatlosiowych z gwadziami. Kotki
osiowe powinny bg wbite przy kadej zmianie kierunku trasy, a na prostych odcinkegh
30-50 m. Na kadym prostym odcinku powinny zostamieszczone co najmniej trzy punkty.
Kotki swiadki powinny by wbijane na obu stronach wykop, tak aby byto zlwee
odtworzenie osi wykopu podczas wykonywania robétmych. tacuch znakéw powinien
by¢ powigzany z pastwowy sieci reperow.

5.1.2. Wykopy.

Wykopy dla rurocigbw keda wykonywane ¢cznie lub mehanicznie, do gbokdsci
0,1-0,2 m mniejszej niprojektowana i pogbiane do wiéciwej wartagci bezpdrednio przed
utozeniem podtaa lub rurocagu. Minimalna szerok@ wykopu mierzona wewgtrz obudowy
powinna by dostosowana dasrednicy rurocigu. Szerok& wykopu nie mae by
zmniejszana podczas momtarurocigu na powierzchni i uktadania catycha@dw rur w
wykopie. Wszystkie napotkane na trasie wykonywaneggopu rurocigi podziemne,
krzyzujace s¢ lub rownolegte do wykopu powinny zoétaabezpieczone przed uszkodzeniem
oraz jeeli jest to konieczne, podwieszone w sposéb gwajgit ich dziatanie. Odchylenie
krawedzi wykopu na dnie w odniesieniu do osi wykopu pieekroczy

48



+/- 5 cm. Po lub w czasie wykonywania wykopu tglsprawdzé (z udziatem layniera), czy
rodzaj gleby odpowiada konstrukcji fundamentu é&kmeej w projekcie dostarczonym
Wykonawcy. Obudowa powinna bynstalowana stopniowo, w migpogkbiania wykopu

I stopniowo demontowania podczas zasypywania¢szaggania.

5.1.3. Uktadanie przewodow.

Rurochgi uktadane w gruncie powinny ndi@aturalne podtze bpdace nienaruszonym sypkim
gruntem o naturalnej wilgotdoi o wytrzymaitdci wigkszej ni 0,05 MPa, zgodnie
z PN-86/B-02480, uformowanym zgodnie z ksztattena darochagu (w celu oparcia dna
rurociggu na catej jego dtugoi i na ¥ obwodu), bez powodowania namsa na korozj
Gruba¢ warstwy zabezpieczgjej naturalne podi@® przed naruszeniem struktury gruntu
powinna wynosi 0,2 m. Odchylenie gruloi warstwy nie powinno przekracza/-3 cm.
Warstwa ta powinna kdyusuwana bezgoednio przed uktadaniem ruragu.

Po usunjciu warstwy zabezpieczgjej naley wykona podsypk zgodnie

z Dokumentagj Projektowvd.

5.1.4. Zasypywanie i zggzczanie gruntu.

Dno wykopu przed zasypaniem powinno zéstguszone i oczyszczone z pozosieitgpo
instalowaniu ruroeigu. Stosowany materiat i sposob zasypywania nieipoyvpowodowa
uszkodzenia ruroggu. Grubd¢ warstwy zabezpieczgje] w strefie niebezpiecznej ponad
gora rurochgu powinna wynosi co najmniej 0,3 m. Jako materiat do zasypywansastilefy
niebezpiecznej naky zastosowa grunt mineralny, sypki, drobno lufrednioziarnisty, nie
skalisty, bez bryt i kamieni, zgodnie z PN-86/B-824 Materiat uyty do zasypywania
powinien zost& ubity z obu stron ruroggu przy pomocy specjalnego kompaktora, ze
szczeglOlnym zwracaniem uwagi na wykopy pod miejscgolagczer rurociagow.
Najwazniejsze jest zagpzczanie i ubijanie gruntu w tak zwanych pachwinagiochgu.
Ubijanie powinno by wykonywane przy pomocy kompaktora, z obu strooaeiggu, zgodnie

z PN-86/B-06050. Zasypywanie ruragu powinno by wykonywane z wykorzystaniem
gruntu rodzimego lub wskazanego w Dokumentacjidktoej, warstwami, z jednoczesnym
zagsszczaniem.

5.1.5. Roboty montmwe.

Przewiduje si faczenie wodoeigu przez zgrzewanie doczotowe oraz elektrooporowe.
taczenie rur polietylenowych winno bywykonane zgodnie z wcgde] opracowag na
kazdy rodzaj zgrzewania i osobno dlaziago obiektu kagt technologicza rur z PE
zatwierdzog przez producenta rur.

Montaz wodochgu powinien odbywasi¢ w temperaturach od’slo 30C.

Nad wodocigiem tam gdzie wykonany on jest w wykopie otwartynedlegtgci min.40 cm
utozy¢ nalezy taSme ostrzegawcg niebieslg o szerokéci min 200 mm.

Do wodocagu tama polietylenows nalezy przymocowa drut sygnalizacyjny nierdzewny o
przekroju 1mm i trwale pohczy¢ go z wyprowadzeniami uzbrojenia wodkmi.
Przewodné¢ drutu sygnalizacyjnego nalesprawdzt induktorem lub metagtechniczg.
Oznakowanie trasy wodagu wykon& nalezy przy pomocy tabliczek informacyjnych.
Do wykonania odgakienia stig odpowiednie ksztaltki, ktére muszposiadd taki sam
wspotczynnik MFI jak rury PE.
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Ksztattki polietylenowedczone g z rurami PE poprzez zgrzewania doczotowe

oraz elektrooporowe. Wszystkie potenia kotnierzowe natg wykona za pomog

srub ze stali nierdzewnej.

Wodociag w wykopie naley uktad& luzno ze spadkiem zgodnie z profilem paoatym.
Opuszczenie i ukladanie przewodu na dnie wykopuzemet odbywa& dopiero po
wyréwnaniu podtaa. W miag mazliwosci nalezy montowa przewod na powierzchni terenu
i nastpnie opuszczago do wykopu.

Przy opuszczaniu przewodu na dno mglegwrock uwag na to aby nie przekroczy
dopuszczalnego uggia przewodu.

Armatur oraz ksztattki odgafne naley montow& zgodnie z technologiposzczegolnych
weztow. Wokot skrzynki ulicznej dla zasuwy wykahaalezy opask betonovs o wymiarach
600x600x150 mm. Zasuwwumiejscow¢ nalezy na ptycie betonowej z betonu C12/15 o
takich samych wymiarach.

Calas¢ prac montaowych naley wykona& zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania
i odbioru sieci wodoagowych” zeszyt 3 COBRIT Instal.

5.1.6. Montg rurociggow.

Rurochgi PE powinny by montowane przy temperaturze otoczenia

w zakresie od OC do +30°C, jednak uwzgidniajgc elastyczn& tego materiatu

w niskich temperaturach, zaleca dokonywanie pajczen przy temperaturze nie aszej ni
+5°C.

Rury polietylenowe powinny li#aczone przez zgrzewanie doczotowe i elektrooporowe

5.1.7. Badanie szczelsia sieci wodogigowe;.

Rurocihgi wodocihgowe po wykonaniu mugdy¢ poddane prébie @iieniowe;.
Wysokas¢ cisnienia prébnego przyg p= 1,0 MPa w cigu 24 h.

5.2. Warunki szczego6towe.

Opracowanie obejmuje swoim zakresem wykonanie kiwje budowlanego sieci
wodochgowej osrednicy Dz 125 mm. Projektowany wodggi naley wiaczye do
istniegcego rurocigu magistralnego z ruteliwnych osrednicy Dz 250 mm w ulicy Nowa
Krepa. Projektuje si wodochg z rur cénieniowych polietylenowych typu PE 100 PN10
szereg SDR 17 wg PN-EN 122018@dnicy Dz 125 x 7,4 mm o diugo L=204,0m. Za
miejscem wiczenia projektowanego wodagu do istniejcej sieci wodoceigowej

w ul. Nowa Kepa naley zamontowa zasuwg réwnoprzelotow kotnierzowy g 100 mm.
Na kaacowce wodocigu oraz w wzle 3.1 naley zamontowa hydranty przeciwpzarowe
podziemne wolnoprzelotowe z praggem kotnierzowym ®80mm. Hydranty naley
wykona: na odgajzieniu osrednicy g 80 mm. Na odgaieniu zamontowanalezy zasuw
kotnierzowsy réwnoprzelotow @ 80 mm. Projektowane zasuwy zaopatmglery w obudove
teleskopowy do zasuw oraz skrzyakzeliwng do zasuw. Naley stosowa zasuwy
rownoprzelotowe, kotnierzowe z ghkikim uszczelnieniem klina wykonane zeliwa
sferoidalnego min. GGG 40 DIN 1563 nargenie min. PN 10 ( 1,0 MPa) malowanego farb
epoksydow (gruba¢ powtoki ochronnej min.25Qm) DIN 30677 wg wymogow GSK-RAL
potwierdzone certyfikatem, dlugp zabudowy krotka F4, minimum 4 oringowe
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uszczelnienie,sruby pokrywy wykonane ze stali nierdzewne] schowamegniazdach

i zabezpieczone mas plastyczm przed koroz, klin z zeliwa sferoidalnego
nawulkanizowany zewtrznie i wewrtrznie z zastosowaniem sztywnej obudowy.
Wrzeciono zasuw powinno byzaprojektowane ze stali nierdzewnej, klin zeliwa
sferoidalnego (z tego samego co korpus) catkowgoleyty powtoky z gumy EPDM.

6.0. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY.

Przy budowie sieci wodagjowych naley przestrzegaprzepisow bezpiecastwa i
higieny pracy zawartych w odémmych rozporgdzeniach i przepisach.

Kierownik budowy zobowgzany jest do opracowania planu ,bioz” i przedstawéego do
zaakceptowania frynierowi.

7.0. KONTROLA JAKGCI.

7.1. Zasady ogolne.

Ogodlne zasady dotygee kontroli jakéci podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdélne” pkt. 6.0.
Kontrola jakaci wykonywanych robét ¢rzie dokonywana przez poréwnanie wykonanych
robot z DokumentagjProjektova, Specyfikacjami Technicznymi oraz ich zgoéha
warunkami technicznymi.

7.2. Kontrola wykonania.

Kontrola wykonania sieci wodaggowe]j polega na sprawdzeniu zgoéitio
budowy z projektem. Nahy sprawdz:

a) wytyczenie osi przewodu,

b) szeroké¢ wykopu,

c) gkbokas¢ wykopu,

d) odwadnianie wykopu,

e) szalowanie wykopu,

f) zabezpieczenie od olgen ruchu kotowego,

g) odlegté¢ od budowy sgsiadupcej,

h) zabezpieczenie innych przewodow w wykopie,

i) rodzaj podiaa,

J) rodzaj rur i ksztattek,

k) sktadowanie rur i ksztaltek,

[) ulozenie przewodu,

m) zagszczenie obsypki przewodu,

n) zamontowaa armatug,

0) wykonanie blokow oporowych,

p) wykonanie przegcia sieci wodogigowej w rurze ochronnej pod rzgBassieniec

Os przewodu, powinna ldyzgodna z wytyczeniem wykonanym przez geedet

w dowigzaniu do punktéw statych, potwierdzonych na szlgewdezyjnym, przy spetnieniu
wymaga wiasciwego rozporzdzenia.
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Giebokas¢ wykopu powinna b§ zgodna z 5.1.2. natomiast maksymalna szétokykopu nie
powinna przekraczaszerokéci okreslonej w projekcie.

Wykop powinien by zabezpieczony przed naptywem wod gruntowych i opadh.

Sposob obrenia poziomu wod gruntowych powiniencoyykonany zgodnie

z Dokumentag Projektows. Natomiast przed naptywem wod opadowych powinien
zabezpieczaodpowiednio wyprofilowany teren.

Szalowanigcian wykopu powinno zabezpie&zjego stateczng i szalowanie to powinno By
usuwane w migrpostpu zasypki wykopu.

W obrebie klina odtamu niezabezpieczonydian wykopu niedopuszczalna jest komunikacja.
Jesli komunikacja odbywa siw obrbie odtamuscian wykopu, konieczne jest zastosowanie
odpowiedniej obudowy wykopu.

Zabezpieczenie skrzgwan innych przewodoéw podziemnych z wykopem powinnat by
wykonane zgodnie z Dokumentacj Projektova, Specyfikacjami Technicznymi i
odpowiednimi przepisami.

Zabezpieczenie tych przewoddw polega na ich poaweies, ochronie przed

uszkodzeniami mechanicznymi w postaci obudowy aearonie przed iclécicciem przez
pozostawienie szpar w oszalowaniu wykopu.

Rury, ksztattki i armatura, powinny byzabezpieczone i sktadowane na ptaskim, rownym
podiazu. Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych powinnyéhzabezpieczone przed dziataniem
promieni stonecznych.

Wybrany rodzaj podtea pod uktadane ruragi okresla Dokumentacja Projektowa.

Przewdd powinien kyutozony zgodnie z wytyczanosig na wyréwnanym podim wykopu i
zainwentaryzowany przez geoglet

Na podtau naturalnym przewod powinien dyagtbiony na catej diugi, co najmniej na Ya
swojego obwodu.

Na poditau naturalnym z podsygkoraz podtéu wzmocnionym, przewod powinien &y
utozony zgodnie z DokumentacProjektowvy.

Obsypka przewodu powinnadprzeprowadzona szczegblnie starannieggzatzona

recznie lub mechanicznie, w zaflesci od wymaga ustalonych w Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacjach Technicznych.

Wykonanie montau armatury zgodnie z Dokumentaéjrojektova.

Wysokas¢ zasypki wsgpnej, tj. warstwy gruntu, nad wierzchem rury, niemnna by
mniejsza nt 30cm. Zagszczanie zasypki wginej powinno w zasadzie odbygvaie recznie.
Zagszczenie zasypki gtownej przewodu rmoodbywé sic mechanicznie. Ustalony stopie
zag;szczenia gruntu powinien &yotwierdzony przez geologa.

8.0. OBMIARY ROBOT.

Ogolne zasady dotygeze obmiardéw rob6t podano w STI-01.00 ,Wymagania l0gb

pkt. 7.0.

Jednostki obmiarowegsastpujace:

- m: rurocihgi razem z wykopem, umocnieniem, pagim i warstvg zasypki i
prébami, na podstawie pomiaru w terenie,

- szt armatura, rury ochronne, na podstawie pomiavderenie,

- ms bloki oporowe betonowe na podstawie pomiaru \@rie.
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9.0. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady dotygze odbioru robét podano w STI-01.00 ,Wymagania @gbpkt. 8.0.
9.1. Rodzaje badaprzy odbiorze.

9.1.1. Odbidr techniczny egciowy

Badania przy odbiorze technicznym polegs4:
a) zbadaniu zgodrimi usytuowania i dlugai przewodu z dokumentac) i
inwentaryzacj geodezyjn. Dopuszczalne odchylenie w planie osi przewoduosd
wytyczonej nie powinno przekragzat2cm. Dopuszczalne odchylenie ednych
utozonego przewodu od przewidzianych w projekcie niwipno przekracza+lcm,
b) zbadaniu podiza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszaniawgrunt
W przypadku naruszenia pod# naturalnego, sposéb jego eszrzenia powinien gy
uzgodniony z laynierem lub projektantem,
c) zbadaniu materiatu ziemnegozytego do podsypki i osypki przewodu, ktory
powinien by drobny isrednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat teowmnien by
zag:szczony,
d) zbadaniu szczeldoi przewodu. Badanie szczekwonalezy przeprowad zgodnie z
PN-B-10725.
Szczelné¢ przewodow wodoggowych, powinna zapewdhutrzymanie cinienia prébnego
przez okres 30 minut podczas przeprowadzania gngbtsaulicznej. Ginienie prébne
powinno wynost 1,5 cknienia roboczego, nie mniejznd,90MPa
(9 barow).
Wyniki bada, powinny by wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokotemiqyr
szczelnéci przewodu, inwentaryzacgeodezyjg (dopuszcza giinwentaryzagj szkicows)
oraz certyfikatami i deklaracjami zgodwwoz Polskimi Normami
I aprobatami technicznymi, dotygzymi rur, ksztaltek i armatury jest przegbmy podczas
spisywania protokotu odbioru technicznego esciowego, ktéry stanowi podstgwlo
decyzji o maliwosci zasypywania odebranego odcinka przewodu sieci
wodochgowej.
Wymagane jest fe dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniubiodi
technicznego ezciowego.
Kierownik budowy jest zobowrany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlaney prz
odbiorze technicznym — egciowym przewodu wodoggowego, zgtosi Inwestorowi do
odbioru roboty ulegggpe zakryciu, zapewdi dokonanie prob i sprawdzenie przewodu,
zapewnt geodezyjg inwentaryzagj przewodu, przygotowadokumentag powykonawcaz.

9.1.2. Odbior techniczny kirowy.

Badania przy odbiorze technicznym &eoowym, polegaj na:
a) zbadaniu zgodrigi dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym
I inwentaryzacj geodezyjn,
b) zbadaniu zgodrigi protokotu odbioru wynikow badazagszczenia gruntu zasypki
wykopu,
c) zbadaniu montalr armatury,
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d) zbadaniu protokotdw prob szczekfooprzewodu wodoggowego,
e) zbadaniu protokotow ptukania i dezynfekcji rurggu,
f) zbadaniu protokétu wydanego przez Sanepid

Wyniki badai powinny by wpisane do dziennika budowy, ktory z:

a)
b)
c)
d)
€)
)
9)
h)

protokotami odbioréw technicznychgziowych przewodu wodogijowego,
projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy,

wynikami stopnia zagszczenia gruntu zasypki wykopu,

inwentaryzacj geodezyjn,

protokotem szczelrigi przewodu wodoggowego,

protokétem z ptukania i dezynfekcji przewodu wodgowego,

protokétem badania wody wydanym przez Sanepid,

protokotem odbioru uruchomienia przewodu woggoivego

nalezy przekaza Inwestorowi wraz z wykonaniem sieci i prgzgty wodocagowych.
Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowyykonaniu odbioru kicowego.
Teren po budowie przytza wodocigowego, powinien byydoprowadzony do pierwotnego

stanu.

Kierownik jest zobowjzany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy Prawddwiane, przy

odbiorze kacowym zt@yé oswiadczenia

— 0 wykonaniu sieci wodoggowej zgodnie z projektem i warunkami pozwolenia na
budowe,

— o0 doprowadzeniu do naigego stanu i poegdku terenu budowy, a ta& — w razie
korzystania z ulic igsiadugcych nieruchomszi.

10.0. PODSTAWA PLATNGCI.

10.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne zasady dotygee podstawy ptatrssi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne”

pkt. 9.0.

10.2. Ptatndci.

Ptatnaci beda przyjmowane zgodnie z pomiarami i oggakasci robot w oparciu
0 pomiary i wyniki bada laboratoryjnych.
Cena za wykonane roboty obejmuje:
— roboty geodezyjne, przygotowawcze, wyznaczanie/ tras
— wykonanie wykopOw razem z umocnieniéamn,
— zakup materiatow,
— transport materialtéw na miejsce wbudowania,
— przygotowanie podie, podsypki z piasku, z zeggczeniem,
— usungcie ewentualnych kolizji,
— ukfladanie i montarur wodocagowych i armatury
— wykonanie blokow oporowych,
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sprawdzanie szczelba rurochgow i wykonanie ptukania, dezynfekcji i préb
bakteriologicznych,

oznaczenie trasy ruragu,

doprowadzenie placu budowy do stanu pierwotnego.

11.0.PRZEPISY ZWHZANE.

11.1. Normy
PN-EN 545:2000 Rury ksztattki i wypasanie zzeliwa sferoidalnego oraz ichaziza
do rurociagéw wodnych — Wymagania i metody bada
PN — EN 12201 Systemy przewodow z tworzyw sztuchnglo przesytania wody.
Polietylen (PE)
PN-87/B-01060 Siewodocihgowa zewgtrzna — Obiekty i elementy wypasaia —

Terminologia

PN-92/B-01706/AzI:1999 Instalacje wodegowe — Wymagania w projektowaniu

PN-B-10725:1997 Wodoggi — Przewody zewgirzne — Wymagania i badania

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne — Wykopy otwartepizewodow
wodochgowych i kanalizacyjnych

PN —-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczanmtaojenia ha przewodach
wodochgowych

Warunki techniczne wykonania

11.2. Inne

1. Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r. o zbiorowym zaopattz w wo@ i zbiorowym
odprowadzenigciekow (Dz.U. Nr 72/01 poz. 747)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@dz.U.Nr 207 z 2003r.,, poz. 2016)

Z p&niejszymi zmianami.

. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdmaia 2 marca 1999r. w
sprawie okrélenia warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadgiogi publiczne i
ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43/99 poz. 430)

. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdaia 30 maja 200r. w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpal@adrogowe obiekty ifynierskie

i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 63/00 poz. 735)

. Rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 24 stycznia 1986r. wrasvie wykonania
niektérych przepiséw ustawy o drogach publicznydh.U. Nr 6/86 poz. 33, Nr 48/86 poz.
239, Nr 136/95 poz. 670)

. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Pracy i Polityki Socggla dnia 26 wrzaia 1997r.
w sprawie ogolnych przepisow bezpieeziva i higieny pracy (Dz.U. Nr 129/97 poz. 844,
Nr 91/02 poz. 811)

. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanf@h U. Nr 47/03 poz. 401)
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8. Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictavdnia 2 kwietnia 2001r.
w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojeniaene oraz zespotdw uzgadniania
dokumentacji projektowej Dz.U. Nr 38/01 poz. 455)

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej (Dz.U. 202/04
poz. 2072)

10.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnie 1998r. w
sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jesthowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz.U. Nr 107/98 poz. 649, Nr 8/02 piik)

11.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998r. w
sprawie systemow oceny zgodop wzoru deklaracji zgodioi oraz sposobu znakowania
wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i pe@ebmego stosowania w
budownictwie (Dz.U. Nr 113/98 poz. 728)

12.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998r. w
sprawie okréenia wykazu wyrobow budowlanych nie m@jch istotnego wplywu na
spetnianie wymagapodstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosoveanyediug
uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. Nr 99-98 p@3)

13.Rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 1999r. vasvie wykazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a takwyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogcych stwarza zagraenie albo stigcych ochronie lub ratowaniu
zycia, zdrowia lub srodowiska, podlegagych obowjzkowi certyfikacji na znak
bezpieczastwa i oznaczenia tym znakiem oraz wyrobow podigyah obowazkowi
wystawienia przez producenta deklaracji zgegnz.U. 5/00 poz. 53)

14.Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13 stycznia 20@0sprawie trybu wydawania
dokumentéw dopuszczaych do obrotu wyroby mage stwarzé zagraenie albo ktére
stuza ochronie lub ratowaniaycia, zdrowia isrodowiska, wyprodukowane w Polsce lub
pochodzce z kraju, z ktorym Polska zawarta porozumieniesprawie uznawania
certyfikatu zgodnéci lub deklaracji zgodrimi wystawianej przez producenta, oraz
rodzajow tych dokumentéw (Dz.U. Nr 5/00 poz. 58)
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej I(8I.05.) 8 wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem rob6t  odtworzeniowych — nawiamzch
w zakresie koniecznym do wykonania sieci wodgowej Dz125mmPE w rejonie ul. Nowadfa.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.059dZie stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy w zleceniu i realizacji robot zwanych z budow sieci wodocigowej w zakresie
podanym w pkt. 1.3. , WymagaDgolnych”

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczm.

Postanowienia wchodee w skiad niniejszej Specyfikacji Technicznej dadyrobdt odtworzeniowych

nawierzchni ulic w miejscach naruszonych podczasizesji robot zwazanych z budow sieci
wodocigowej zgodnie z Dokumentadprojektovy zawieragca opis techniczny i rysunki.

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Podstawowe okétenia wyte w Specyfikacji Technicznep zgodne z obowizujgcymi normami i
Specyfikacy Techniczg STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt 1.4.0.

1.5. Wymagania ogolne.
Wymagania ogolne dotygee robo6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pki5.0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakorobot i ich zgodni@ z Dokumentagj Projektovy,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiymiera.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania paedan STI-01.00
~Wymagania Ogolne" pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania odtworzenia nawierzchnilic:
- kruszywo tamane podbudowy
- Zwir sortowany

- kruszywo kamienne tamane zwykie sortowane
- asfalt drogowy wg. PN-C-96170:1965
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3. SPRZT.

Warunki ogoine dotyege stosowanego spiz podano w STI-02.00 ,Wymagani Ogolne™ pkt. 3.
Stosowany spez bedzie zgodny z DokumentadpProjektows, lub inny jezeli zostanie zatwierdzony przez
Inzyniera. Roboty ziemne z odtworzeniami nawierzchy biwykonywane ¢cznie oraz przy pomocy

nastpujacych narzdzi i sprziu;

- réwniarka samojezdna 74 kW,

- walec statyczny samojezdny,

- walec statyczny ogumiony,

- walec wibracyjny samojezdny,

- zagszczarka wibracyjna

- wytwdrnia do wytwarzania mieszanek mineralno{ésfa/ch
- ukitadarka do uktadania mieszanek mineralno-asfgith

4. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotyegce srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania l@g/tpkt. 4.
Zatadunek i roziadunek materiatbw Wykonawceddie wykonywat z zachowaniendrodkéw
ostraznosci zapobiegajcych uszkodzeniu materiatow. Stosowanedki transportu éda zgodne z
Dokumentagj Projektovg lub inne, jeéeli zostal zatwierdzone przez sgniera Do robét zwizanych z
odtworzeniem nawierzchnitly stosowane nagiujacesrodki transportu:

- samochdéd samowytadowczy 5 t,
- samochdéd skrzyniowy 5 t,

- ciagnik kotowy 37 kW

- cysterna samochodowa

5. WYKONANIE ROBOT.

Wymagania ogoéine dotyaze wykonania robot podano w STI-02.00 ,Wymaganial@aj pkt. 5.
Zakresy robot odtworzeniowych nawierzchni dla peegoinych dzielnic zawartey sv opracowane;
Dokumentacji Projektowej.

5.1. Przygotowanie podia.

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta, oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przygpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia jest
mozliwe wylgcznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznychwykonanym
korycie oraz po wyprofilowanym i zagzczonym podiu nie mae odbyw& st ruch
budowlany, niezvizany bezpgednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawiberzc Koryto
mazna wykoné recznie, gdy jego szerokd nie pozwala na zastosowanie maszyn. Sposéb wyikonan
musi by zaakceptowany przezzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopgainien by
odwieziony na odkltad w miejsce wskazane przeyniera. Przed przygbieniem do profilowania
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podiaze powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacz@o oczyszczeniu powierzchni
.podiaza naley sprawdz, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ednych podiga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly co
najmniej o0 5cm wisze nk projektowane rgdne podiga. Jeeli pierwszy warunek nie jest spetniony
I wystepuja zanienia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podiaze na gibokas¢ zaakceptowan przez Imyniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spetiajcy wymagania obowtujace dla gornej strefy korpusu, w dto koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wymaganych waab
wskanika zagszczenia. Do profilowania podid naley stosowa réwniarki. Bezpérednio po
profilowaniu podiea naley przysipic do jego zagzczenia. Zagszczenie podia naley
kontynuowa do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia. Podi@ (koryto) po
wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno lgyutrzymywane w dobrym stanie.z8¢ po wykonaniu robot
zwigzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyoditaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez raree folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy naoa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po  osiiszen
podiaza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie ecal wykonanie nieziolnych napraw. Zeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to nagrawykona on na wiasny koszt.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszyw stabilizowanych.

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grédiotakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna gruimd projektowanej/ Grubié pojedynczo ukladanej warstwy nie
maze przekracza20cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaé¢ bsoziczona w  sposob
zapewniajcy osigniecie wymaganych spadkow idnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaest
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to #da warstwa powinna Bywyprofilowana i  zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i edmych wysokéciowych. Rozpoaxie budowy kadej
nastpnej warstwy mge nasfpi¢ po obiorze poprzedniej warstwy przezymera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gsmgzania powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&tbda 11). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i hapowietrzaneliJeilgotnas¢é mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej waitg mieszanka powinna byzwilzona okrélong iloscig wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgétrmieszanki kruszywa jest wsza od optymalnej o
10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy. Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien
odpowiada przygtemu poziomowi wskanika nénasci podbudowy is=1,0. Podbudowa po wykonaniu, agprze
ulozeniem naspnej warstwy, powinna Byutrzymana w dobrym stanie. z8& Wykonawca bdzie
wykorzystywat, za zgadInzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgeany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pererich. Koszt naprawy wyniktych z
niewtaciwego utrzymania podbudowy o Wykonawe robot.

5.3. Wykonanie nawierzchni z asfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukladagkwyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grdbb warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektovs.
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Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinng& bizsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.
Zageszczanie mieszanki powinno odbyiasic bezzwiocznie zgodnie ze schematem gtzejalca
ustalonym na odcinku probnym.
Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndsnie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 13QC,

- dla asfaltu D 70 125C,

- dla asfaltu D 100 12@C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.
Zagszczanie naley rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utéonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgado osi
drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byrzesungte wzgkdem siebie co najmniej o
15 cm. Zhcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.
Ztacze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepama asfaltowo-kauczukoyv Sposob
wykonywania z4cz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezayniera.

6.1. Ogdlne zasady kontroli .jakoi robot.

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w STI-02.00 ,Wymagania Ogolne" pkt.Kontrola
jakosci  wykonywanych rob6t ¢dzie dokonywana przez poréwnanie wykonanyaiot
z Dokumentag Projektowg oraz ich zgodnii z warunkami technicznymi
Sprawdzenlu podleddeda:
zgodné¢ z Dokumentacja Projektawy
- szerokeéc koryta i profilowanego podia,
- rowna¢ koryta i profilowanego podia,
- wskanik zag:szczania koryta i wyprofilowanego podi
- szeroké&¢ podbudowy,
- rowna¢ podbudowy,
- grubd¢ warstwy podbudowy,
- nanos¢ podbudowy,
- szerok&¢ warstwy nawierzchni,
- rownag¢ warstwy,
- zhcza z istnigjca powierzchm,
- krawedz obramowania warstwy,
- wyghd warstw,
- zagszczenie warstwy nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STI-01.00magania Ogoéine” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarovy jest n® (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego odtwigzeawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STI-01.00 ,\&gania Ogolne” pkt. 8. Roboty uznaje si
za wykonane zgodnie z DokumentaEjrojektovs, Specyfikacjami Technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PtATNGCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatnii.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgoi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoéine" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 frobejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta i podi@ zgodnie z STI i DokumentadProjektova,
- wykonanie podbudowy zgodnie z STI i Dokumejidrojektove,

- wykonanie nawierzchni zgodnie z STI i Dokunaepi Projektova,

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekyr

2. PN-B/06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moodksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obaizenie ptyt

4.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnoawierzchni
planografem i tat

5.BN-77/8931-12 Oznaczenia wgkika zagszczenia gruntu

6.PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nginghnie asfaltowe.
Wymagania

7.PN-S96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ule@spodiae z gruntu
stabilizowanego cementem

8.PN-S96013 Drogi samochodowe. Podbudowa z chuoketgou.

Wymagania i badania
9.PN-S-96014 Drogi samochodowe i lotniskowe. feddlva z betonu
cementowego pod nawierzchnie ulepgzdymagania i badania.
10.PN-S-96023 Wymagania i badania doggezwtaciwosci techniczno -
wytkowych warstw konstrukcji drogowych z tluczniarkannego.
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